
 
4. Elemente structurale ale unui cod VHDL (enumerare, descriere sumară) 

• 04 VHDL – elemente fundamentale, slide 41-42 

 
 



 
5. Moduri de descriere în VHDL (structural, flux de date, comportamental) – scurtă descriere, 

avantaje, dezavantaje, aria de utilizare () 

• 04 VHDL – elemente fundamentale, slide 61-66 

 



 
 

 



 

 
 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 



6. Comparaţie între semnale şi variabile în VHDL (mod de asignare) 

• 04 VHDL – elemente fundamentale slide 107-108  

 

 
 

 

 

 

 

 



7. Modelarea unui circuit în VHDL  

• 05 VHDL – cunoştinţe avansate, slide 5, 6 

 

 
 

 

 



 

8. Multiplexor în VHDL, exemplu de cod 

• 06 Exemple combinaţionale, slide 6, 8, 10, 11 

 



 
 

 

 

 



 
9. ALU în VHLD, exemplu de cod 

• 06 Exemple combinaţionale, slide 77-80 

 



 

 



 
10. Numărător modulo-m în VHDL, exemplu de cod 

• 07 Exemple secvenţiale, slide 68 - 69 
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1. Amplificator cu modulare-demodulare cu chopper – utilizare, structura de principiu, explicarea 

funcŃionării pe bază de diagrame de timp.  

[1] pag. 16, 17; [2] Cap2_ConditionareSemnale slide 26 la 28; [3] L2 pag. 1 la 3. 

 
 

Amplificator cu modulare-demodulare cu chopper 

  AMD cu chopper utilizează un semnal purtător de formă dreptunghiulară. Astfel, modulatorul şi 

demo-dulatorul pot fi realizate simplu cu ajutorul unor comutatoare notate în figura 2.7 cu K1 şi respectiv, K2.  



 

 
 



 



 
 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

 

 

 

 

 

 

2. Convertor tensiune-frecvenŃă – structura de principiu, explicarea funcŃionării pe bază de diagrame de 

timp, funcŃia de transfer. 

[1] pag. 24 la 26; [2] Cap2_ConditionareSemnale slide 34 şi 35; [3] L3 pag. 1 şi 2. 

 



 



 



 

 
IDEM INTREBAREA 1 –AMPLIFICATOR CU MODULARE-DEMODULARE CU CHOPPER 

 



3. Convertor numeric analogic – relaŃie de calcul a cuantei, funcŃia de transfer (ieşire curent, ieşire 

tensiune), definiŃii pentru eroarea de decalaj (de zero) şi eroarea de câştig. 

[1] pag. 33, 37, 40; [2] Cap3_CNA slide 8, 20; [3] L4 pag. 2, 5, 6. 
 

 



 
 
 

 

 

 

 

 



 
 

 

 

 



 

 
 



 
 

 

 



 
 

 



 
 

 

4. Convertor numeric analogic cu reŃea de rezistenŃe R-2R – structura de principiu, funcŃie de transfer. 

[1] pag. 40,41; [3] L4 pag. 4, 5, 6. 



 



 
PLUS IDEM INTREBAREA 3 PARTEA CU DAC08 

 
5. Conectarea unui convertor numeric analogic unipolar pentru conversie bipolară în codul 

complementul lui doi – structura de principiu, deducere matematică a funcŃiei de transfer. 


