
[1] pag. 35; [2] Cap3_CNA slide 11; [4]. 

 
 



 

 
6. Convertor analog numeric cu comparare de tip paralel – cuanta, structura de principiu, calculul 

tensiunilor de comparare. 

[1] pag. 45, 48, 49; [2] Cap4_CAN slide 6, 17 la 19. 



 
 

 

 



 



 

 



 

 
7. Convertor analog numeric cu aproximaŃii succesive – structura de principiu, prezentare principiu de 

conversie. 

[1] pag. 51, 52, 53; [2] Cap4_CAN slide 37, 41; [3] L5 pag. 1 şi 2. 



 



 



 

 



 



 
 

8. Etalonarea convertorului analog numeric - etalonarea decalajului şi câştigului pentru un convertor 
bipolar pe N biŃi, rezultat sub formă de cod binar deplasat; tensiuni aduse la intrarea CAN, rezultate 

obŃinute la ieşirea CAN. 



[1] pag. 74, 75; [3] L7 pag. 6. 

 



 



 
 

 



9. Circuit de eşantionare şi memorare – structura de principiu a unui CEM cu buclă de reacŃie globală 

(un comutator), rolul reacŃiei globale,  caracteristici ale AO de intrare şi de ieşire.  

[1] pag. 81, 82 (fig. 5.5), 83; [2] Cap5_CEM slide 43, 44, 47 la 49; [3] L7 pag. 5, 6. 

 



 



 

 
 

 

 



 

 
 

 

 

 
 

 



 
 

 

 



 
10. Sistem de achiziŃie de date cu multiplexarea ieşirilor convertoarelor analog numerice – structura de 

principiu, explicarea funcŃionării pe bază de diagrame de timp ale semnalelor de comandă şi control. 

[1] pag. 94, 95, 80; [2] Cap5_CEM slide 23 la 28 (relaŃii 5.11, 5.12, 5.13, 5.14); Cap6_SADD 

slide 23, 24. 


