FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

Universitatea

Politehnica
Timisoara

1.1 Institutia de invatamant superior

Universitatea Politehnica Timisoara

1.2 Facultatea' / Departamentul?

Electronica, Telecomunicatii si Tehnologii Informationale / Comunicatii

1.3 Domeniul de studii (denumire/cod 3)

Inginerie Electronica, Telecomunicatii si Tehnologii Informationale /
20.20.10.100

1.4 Ciclul de studii

Licenta

1.5 Programul de studii (denumire/cod/calificarea)

Electronica aplicata / 20.20.10.100 10/ Inginer Electronica aplicata

2. Date despre disciplina

2.1a Denumirea disciplinei/Categoria formativa*

Automatizari in electronica si telecomunicatii / DF

2.1b Denumirea disciplinei in limba engleza

Automation in electronics and telecommunications

2.2 Titularul activitatilor de curs

Conf.dr.ing. Cristian Vasar

2.3 Titularul activitatilor aplicative®

Conf.dr.ing. Cristian Vasar, S.L.dr.ing. Dorin Bordeasu

2.4 Anuldestudi® | 4 [ 2.5 Semestrul

8 | 2.6 Tipul de evaluare | E

| 2.7 Regimul disciplinei” | DOB

3. Timp total estimat - ore pe semestru: activitati didactice directe (asistate integral sau asistate partial) si activitati de

pregatire individuala (neasistate) 8

.3'1 Numavr d? ore ?S|state 3 ,formatdin: |3.2 ore curs 1. 3.3 ore seminar/laborator/proiect | 1.5/
integral/saptamana 5
.3'1 Numar fotal de ore asistate 42 , format din: | 3.2* ore curs 21 | 3.3* ore seminar/laborator/proiect |21
integral/sem.
3.4 Numar de ore asistate - . 3.6 ore elaborare proiect de
. PRI , format din: 3.5 ore practica ; 9
partial/saptamana diploma
3.4* Numar total de ore asistate partial/ . " L 3.6* ore elaborare proiect de
, format din: 3.5* ore practica ; -
semestru diploma
3.7 Numar de ore activitati neasistate/ 5.93 , format |ore documentare suplimentara in bibliotecéa, pe 293
saptdmana din: platformele electronice de specialitate si pe teren )
ore studiu individual dupa manual, suport de curs, 15
bibliografie si notite )
ore pregatire seminarii/laboratoare, elaborare teme de 15
casa si referate, portofolii si eseuri )
3.7* Numar total de ore activitati neasistate/ | 83 ,format  |ore documentare suplimentara in bibliotecd, pe 41
semestru din: platformele electronice de specialitate si pe teren
ore studiu individual dupa manual, suport de curs, 21
bibliografie si notite
ore pregatire seminarii/laboratoare, elaborare teme de 21
casa si referate, portofolii si eseuri
3.8 Total ore/saptamana ?° 8.93
3.8* Total ore/semestru 125
3.9 Numar de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de rezultatele invatarii

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului

e Sala curs, Materiale suport: laptop, proiector, tabla

5.2 de desfasurare a activitatilor practice

e Laborator (calculatoare, software adecvat)

6. Rezultatele invatarii la formarea carora contribuie disciplina



Cunostinte

e (1. Studentul/absolventul identifica si descrie concepte, principii si metode de baza din matematica,
fizica, grafica asistata de calculator, bazele electrotehnicii, limbaje de programare.

o (2. Studentul/absolventul explica si interpreteaza rezultate teoretice si experimentale din
matematica, fizica, analiza si sinteza circuitelor, programarea calculatoarelor, si grafica asistata de
calculator.

e (4. Studentul/absolventul descrie, identifica, sumarizeaza concepte si metode elementare de
achizitie, analiza si prelucrare a semnalelor, implementate in sisteme cu procesoare de uz general
sau procesoare de semnal si modul lor de aplicare in probleme concrete.

Abilitati

A1.Studentul/absolventul opereaza cu concepte, principii si metode de baza din matematica, fizica, grafica
asistata de calculator, bazele electrotehnicii, limbaje de programare.

A2.Studentul/absolventul rezolva probleme de matematica, fizica si bazele electrotehnicii cu aplicabilitate in
inginerie si valideaza solutia obtinuta.

A4. Studentul/absolventul aplica metode matematice si fizice pentru analiza si modelarea unor probleme
ingineresti simple.

A5. Studentul/absolventul aplica criterii si metode de evaluare pentru identificarea, modelarea,
experimentarea, analiza si aprecierea calitativa si cantitativa a fenomenelor si proceselor specifice
domeniului fundamental folosind inclusiv tehnologii digitale.

A19. Studentul/absolventul elaboreaza si rezolva exercitii practice, lucrari de laborator si probleme
aplicative, demonstrand capacitatea de integrare a notiunilor teoretice.

Responsabilitate
si autonomie

RA1.Studentul/absolventul aplica valorile eticii si deontologiei profesiei de inginer.
RAS. Studentul/absolventul comunica eficient despre activitatile de inginerie cu o gama larga de public.

RA32. Studentul/absolventul asuma responsabilitatea pentru proiectarea, implementarea si validarea
echipamentelor de monitorizare, garantand siguranta si calitatea proceselor controlate.
RA33. Studentul/absolventul demonstreaza autonomie si initiativa in utilizarea software-ului dedicat si in
coordonarea echipelor tehnice pentru integrarea echipamentelor si analiza datelor in procesele de
productie.
RA42. Studentul/absolventul coordoneaza procesele de productie si testare, integrand rezultatele obtinute
in documentatia tehnicéa si in procedurile de validare.
RA47. Studentul/absolventul isi asuma responsabilitatea pentru calitatea si functionalitatea firmware-ului
dezvoltat, respectéand cerintele aplicatiei si reglementarile domeniului.

o RAA48. Studentul/absolventul demonstreaza autonomie in proiectarea si programarea firmwarepentru

sisteme embedded.

7. Obiectivele disciplinei (asociate rezultatelor invatarii de la punctul 6)

¢ Disciplina urmareste insusirea competentelor de baza privind automatizarile industriale.

e Cursul are drept scop crearea de competente privind: operarea cu principalele structuri de sisteme de reglare automata, cu
aplicatie spre cele specifice electronicii aplicate, modelarea analitica a sistemelor, analiza comportarii sistemelor automate in
domeniul timp si frecventa, sisteme tipizate.

8. Continuturi’®

2.5. SRA numerice
2.5. SRA in cascada

8.1 Curs Numar de ore Metode de predare™’!
1. Notiuni introductive. Terminologii. 1.5 xpunere utilizand

2. Sisteme de reglare automata (SRA) conventionale. 1.5 material

2.1. SRA cu referinta constanta tiparit,prezentare,
2.2. SRA cu referinta variabila in timp. 15 conversatie ,

2.3. SRA bipozitionale, respectiv tripozitionale. 1.5 exemplificare

1.5

3. Modelarea sistemelor. 1.5
3.1. Caracterizarea sistemelor in domeniul timp.

3.2. Caracterizarea intrare-iesire (functionala) a sistemelor.
3.3. Modele matematice intrare-iesire MM-II.

3.4. Caracterizarea de stare (structurald) a sistemelor.

3.5. Modele matematice intrare-stare-iesire MM-ISI. 1.5
3.6. Caracterizarea sistemelor in domeniul operational.
3.7. Funciia de transfer.

3.8. Matricea de transfer. 15
3.9. Caracterizarea sistemelor in domeniul frecventelor.
3.10. Diagrame Bode.

3.11. Algebra schemelor bloc.




4. Determinarea raspunsului sistemelor la semale de intrare tipizate. 15

5. Sisteme tipizate. 15

5.1. Sisteme tipizate: P, PT1, PT2, |, D, PD1 si PD2, sisteme cu timp 1.5
mort. 15

5.2. Regulatoare tipizate. (RG-P, RG-I, RG-I, RG-Pl, RG-PID) 15

5.3. Solutii de implementare a regulatoarelor tipizate

6. Performantele sistemelor automate. 1.5

6.1. Indicatori de calitate ai SRA

6.2. Stabilitatea sistemelor.

Bibliografie'?> 1. C. Vasar, https://cv.upt.ro/, 2025.

2. |. Dumitrache, Automatica vol LII,11l, Editura Academiei Roméane, Bucuresti, 2016

3. O. Prostean, Automatica, Timisoara, 2006, Lito UPT.

4. O. Prostean, C. Vasar, Medii de modelare si simulare, Timisoara 2006, Lito UPT

8.2 Activitati aplicative® Numar de ore Metode de predare
1. Utilizarea mediul de programare Matlab-Simulink. Partea | 15 Exemple, studii de
2. Utilizarea mediul de programare Matlab-Simulink. Partea || 1.5 caz, problematizare,
3. Generarea software de semnale de test utilizate in analiza 15 validare
functionarii sistemelor tehnice Partea |
4. Generarea software de semnale de test utilizate Tn analiza 15
functionarii sistemelor tehnice Partea |l
5. Modelarea matematica a sistemelor liniare invariante Partea | 1.5
6. Modelarea matematica a sistemelor liniare invariante Partea I 1.5
7. Simularea functionarii sistemelor liniare continue 1.5
8. Simularea funciionarii sistemelor liniare discrete. 15
9. Simularea functionarii sistemelor cu interconexiuni. 15 Exemple, studii de
10. Algebra schemelor bloc. 15 caz, problematizare,
validare
11. Indicatori de calitate ai sistemelor de reglare automata, definitipe | 1.5 Exemple, studii de
baza raspunsului indicial Partea | 15 caz, problematizare,
12. Indicatori de calitate ai sistemelor de reglare automata, definiti pe validare
baza raspunsului indicial Partea Il
13. Caracteristici de frecventa hodograf. 15 Exemple, studii de caz,
14. Caracteristici logaritmice de frecventa). 1.5 problematizare,
validare

Bibliografie'* 1. C.Vasar, D.Bordeasu - activitati practice, https://cv.upt.ro/, 2025.
2. O. Prostean, C. Vasar, Medii de modelare si simulare, Timisoara 2006, Lito UPT.
3. O.Prostean, I.Filip, C. Vasar, |.Szeidert, "Modelare si simulare", Editura Orizonturi Universitare, Timisoara 2006, nr.pag. 232,

ISBN (10)973-638-273-7, ISBN (13) 978-973-638-273-4

9. Evaluare

Tip activitate 9.1 Criterii de evaluare'®

9.2 Metode de evaluare

9.3 Pondere din
nota finala

Tratarea unor subiecte

9.4 Curs . oL Examinare scrisa 66%
teoretice si aplicative
9.5 Activitati aplicative S:
L: Rezolvarea problemelor - < .
= . Prezentarea rezolvarilor, raspunsuri la o
corespunzatore lucrarilor de 34%

laborator intrebari

P1€:




| Pr:

9.6 Standard minim de performanta (se prezinta cunostintele minim necesare pentru promovarea disciplinei si modul in care se
verifica stapanirea lor'?)

¢ Modele matematice de baza si rezolvarea de probleme de modelare
e Structuri de reglare automata, caracteristici de baza, particularizarea acestora in diferite scenarii

- Titular de curs Titular activitati aplicative
Data completarii N .
(semnatura) (semnatura)
20.09.2025
Di D
irector de dvepartament Data avizarii in Consiliul Facultatii'® ec?n
(semnatura) (semnatura)

07.10.2025




