1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

Universitatea Politehnica Timisoara

1.2 Facultatea® / Departamentul?

Aplicata

Electronica, Telecomunicatii si Tehnologii Informationale/Electronica

1.3 Catedra

1.4 Domeniul de studii (denumire/cod?3)

Inginerie electronica, telecomunicatii si tehnologii
informationale/20/20/10/100

1.5 Ciclul de studii

Licenta

1.6 Programul de studii (denumire/cod/calificarea)

Electronica Aplicata/20/20/10/100/10/Electronica Aplicata

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei/Categoria formativa*

BAZELE SISTEMELOR FLEXIBILE SI INTELIGENTE / DD

2.2 Titularul activitatilor de curs

BOGDANOV IVAN

2.3 Titularul activitatilor aplicative®

Bogdanov Ivan

2.4 Anul de studii® [ 1l

| 2.5 Semestrul

6 | 2.6 Tipul de evaluare | D

| 2.7 Regimul disciplinei” | DOb

3. Timp total estimat - ore pe semestru: activitati didactice directe (asistate integral sau asistate partial) si activitati de

pregitire individuali (neasistate) 8

3.1 Numar de ore asistate

casa si referate, portofolii si eseuri

; VNI 4 | formatdin: |3.2 ore curs 3 | 3.3 ore seminar/laborator/proiect | 1
integral/saptamana
" - -
.3'1 Numar total de ore asistate 56 , format din: | 3.2* ore curs 42 | 3.3* ore seminar/laborator/proiect | 14
integral/sem.
3.4 Numar de ore asistate . . 3.6 ore elaborare proiect de
e e A , format din: 3.5 ore practica ; <
partial/saptamana diploma
3.4* Numar total de ore asistate partial/ - . L. 3.6* ore elaborare proiect de
, format din: 3.5* ore practica ; =
semestru diploma
3.7 Numar de ore activitati neasistate/ 3,43 ,format |ore documentare suplimentara in biblioteca, pe 1
saptamana din: platformele electronice de specialitate si pe teren
ore studiu individual dupa manual, suport de curs, 1
bibliografie si notite
ore pregatire seminarii/laboratoare, elaborare teme de 143
casa si referate, portofolii si eseuri '
3.7* Numar total de ore activitati neasistate/ |48 , format din: | ore documentare suplimentara in biblioteca, pe 14
semestru platformele electronice de specialitate si pe teren
ore studiu individual dupa manual, suport de curs, 14
bibliografie si notite
ore pregatire seminarii/laboratoare, elaborare teme de 20

3.8 Total ore/saptamana ° 7,43
3.8* Total ore/semestru 104
3.9 Numar de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum .

4.2 de competente .

! Se inscrie numele facultatii care gestioneaza programul de studiu caruia ii apartine disciplina.
2 Se inscrie numele departamentului caruia i-a fost incredintata sustinerea disciplinei si de care apartine titularul cursului.

3 Se inscrie codul prevazut in HG — privind aprobarea Nomenclatorului domeniilor si al specializarilor/programelor de studii, actualizati anual.
“ Disciplina se incadreaza potrivit planului de invatamant in una dintre urmatoarele categorii formative: disciplina fundamentala (DF), disciplind de domeniu (DD),
discipina de specialitate (DS) sau disciplina complementara (DC).
5 Prin activitati aplicative se inteleg activitatile de: seminar (S) / laborator (L) / proiect (P) / practica (Pr).
8 Anul de studii in care este prevazuta disciplina in planul de Tnvatamant.
7 Disciplina poate avea unul din urmatoarele regimuri: disciplind impusa (D) sau disciplina obligatorie (DOb)-pentru alte domenii fundamentale de studii oferite de UPT,

disciplina optionala (DO) sau disciplina facultativa (Df).

8 Numérul de ore de la rubricile 3.1*, 3.2*,...,3.8* se obtin prin Tnmultirea cu 14 (s&ptamani) a numérului de ore din rubricile 3.1, 3.2,..., 3.8. Informatiile din rubricile 3.1,

3.4 si 3.7 sunt chei de verificare folosite de ARACIS sub forma: (3.1)+(3.4) > 28 ore/sapt. si (3.8) < 40 ore/sapt.

9 Numarul total de ore / séptdmana se obtine prin insumarea numarului de ore de la punctele 3.1, 3.4 si 3.7.




5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului .

5.2 de desfasurare a activitatilor practice | e

6. Competente la formarea carora contribuie disciplina

Competente e Realizarea de aplicatii de automatizare in aplicatii de mecatronica si robotica;

specifice e Proiectarea, realizarea si mentenanta sistemelor electronice de comanda a sitemelor mecatronice

e Executarea responsabila a sarcinilor profesionale, in conditii de autonomie restransa si asitenta calificasta
o Familiarizarea cu rolurile si activitatile specifice in echipa si distribuirea sarcinilor

o Constientizarea nevoii de formare continua, utilizarea eficienta a resurselor si tehnicilor de invatare pentru
dezvoltarea profesionala si personala.

Competentele o Utilizarea elementelor fundamentale referitoare la dispozitivele, circuitele, sistemele, instrumentatia si
profesionale Tn tehnologia electronica

care se Inscriu | o Aplicarea metodelor de baza pentru achizitia si prelucrarea semnalelor.

competentele . L L . . “ o L

specifice e Proiectarea si utilizarea unor aplicatii hardware si software de complexitate redusa specifice electronicii

aplicate.

¢ Rezolvarea problemelor tehnologice din domeniile electronicii aplicate.

o Aplicarea cunostintelor, conceptelor si metodelor de baza privitoare la arhitectura sistemelor de calcul,
microprocesoare, microcontrolere, limbaje si tehnici de programare.

o Aplicarea cunostintelor, conceptelor si metodelor de baza din: electronica de putere, sisteme automate,
gestionarea energiei electrice, compatibilitate electromagnetica

Competentele ¢ Analiza metodica a problemelor intalnite in activitate, identificand elementele pentru care exista solutii

transversale n consacrate, asigurand astfel indeplinirea sarcinilor profesionale

care Se INscriu | o pefinirea activitatilor pe etape si repartizarea acestora subordonatilor cu explicarea completa a indatoririlor,
comp]?tent_ele in functie de nivelurile ierarhice, asigurand schimbul eficient de informatii si comunicarea interumana
specifice

e Adaptarea la noile tehnologii, dezvoltarea profesionala si personala, prin formare continua folosind surse de
documentare tiparite, software specializat si resurse electronice in limba romana si, cel putin, intr-o limba
de circulatie internationala

7. Obiectivele disciplinei (asociate competentelor de la punctul 6)

7.1 Obiectivul general al disciplinei | » Insusirea conceptelor specifice programarii robotilor.

7.2 Obiectivele specifice o Utilizare instrumentelor pentru a programa robotii industriali si educationali

8. Continuturi'®

8.1 Curs Numar de ore Metode de predare!!
Schema bloc a unui sistem robot Sarcinile sistemului de conducere 4 Prezentari ppt,
a unui robot numeroase filme

A > demonstartive,

Modelarea mediului in care opereaza un robot prelegeri interactive.

Integrarea cu senzorii 4

Specificarea, generarea si controlul miscarilor 4

Legatura spatiu-timp in miscarea unui robot 4

Tehnici de conducere 6

Structura echipamentului de 4

conducere al unui robot

Sistemul de actionare, sistemele de conducere locala de la nivelul 6

cuplelor cinematice

10 Se detaliaza toate activitatile didactice prevazute prin planul de invatamant (tematicile prelegerilor si ale seminariilor, lista lucrarilor de laborator, continuturile etapelor
de elaborare a proiectelor, tematica fiecarui stagiu de practica). Titlurile lucrarilor de laborator care se efectueaza pe standuri vor fi insotite de notatia ,(*)".
11 prezentarea metodelor de predare va include si folosirea noilor tehnologii (e-mail, pagina personalizata de web, resurse in format electronic etc.).



Bibliografie'?> 1. 1.Bogdanov, Conducerea robotilor , Ed. Orizonturi universitare, Timisoara,2010. ISBN 978-973-638-419-6;
2.Richard P.Paul, Robot manipulators: Mathematics. Programming and control, Purdue University. The MIT press, Massachusets
and London England, 1981,....... ,2002,2004), ISBN 0- 262-16082-X.

3.Bruno Siciliano,Lorenzo Sciavicco, Luigi Villani, Giuseppe Oriolo, Robotics: Modelling and Planning. Universities of Neapoleand
Rome, Springer Verlag, London Itd., 2009

8.2 Activitati aplicative®® Numar de ore Metode de predare
Programarea robotului LEGO MINDSTORMS NXT 2 Expunere, discutii
Programarea rover-ului Lynxmotion A4WD1 (autonom) 2 Ilbgre, Tntrebé'rl,v
Programarea hexapod-ului Lynxmotion CH3-R 2 sgli;:iz:iepractlca,
Programarea bratului robotic Lynxmotion AL5B 2
Programarea bratului robotic SCORBOT-ER |l 2 Expunere, discutii
libere, intrebari,
aplicare practica,
verificare
Programarea bratului robotic KUKA KR125 2 Expunere, discutii
libere, intrebari,
aplicare practica,
verificare
Programarea bratului robotic KUKA KR15 2 Expunere, discutii
libere, intrebari,
aplicare practica,
verificare

Bibliografie' 1. https://www.lego.com/cdn/product-assets/product.bi.core.pdf/4589647.pdf

2. http://www.lynxmotion.com/images/data/ssc-32.pdf

3. http://www.theoldrobots.com/book45/ER3-Manual.pdf

4. http://www.wtech.com.tw/public/download/manual/kuka/krc2ed05/Operating%20and%20Programming.pdf

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor profesionale
si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

« Continutul disciplinei este in concordanta cu abordarile existente n alte centre universitare din tara si strainatate,
precum si cu cerintele asociatiilor si angajatorilor interesati in domeniu.

10. Evaluare

10.3 Pondere din

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare® 10.2 Metode de evaluare s
nota finala
10.4 Curs Cuno§thte fupdamentale Evaluare scrisa 50%
ale notiunilor si conceptelor
10.5 Activitati aplicative | S:
L: Aplicare cunostintelor Evaluare orald 2506

pentru a rezolva probleme

P16:  Aplicarea cunostintelor
pentru a rezolva probleme. Prezentare proiect 25%
Respectare termenelor.

12 Cel putin un un titlu trebuie s& apartina colectivului disciplinei iar cel putin un titlu trebuie sa se refere la o lucrare de referinta pentru disciplina, de circulatie nationala si
internationald, existenta n biblioteca UPT.

13 Tipurile de activitati aplicative sunt cele precizate in nota de subsol 5. Dacé disciplina contine mai multe tipuri de activitati aplicative atunci ele se trec consecutiv in
liniile tabelului de mai jos. Tipul activitatii se va inscrie intr-o linie distincta sub forma: ,Seminar:”, ,Laborator:”, ,Proiect:” si/sau ,Practica:”.

14 Cel putin un titlu trebuie sa apartina colectivului disciplinei.

15 Fisele disciplinelor trebuie s& contind procedura de evaluare a disciplinei cu precizarea criteriilor, a metodelor si a formelor de evaluare, precum si cu precizarea
ponderilor atribuite acestora in nota finala. Criteriile de evaluare se formuleaza in mod distinct pentru fiecare activitate prevazuta in planul de invatamant (curs, seminar,
laborator, proiect). Ele se vor referi si la formele de verificare pe parcurs (teme de casa, referate s.a.)

16 Tn cazul cand proiectul nu este o disciplind distincts, in aceastd rubrica se va preciza si modul in care rezultatul evaluarii proiectului conditioneaza admiterea

studentului la evaluarea finala din cadrul disciplinei.



Prezentarea proiectului.

Pr:

10.6 Standard minim de performanta (se prezinta cunostintele minim necesare pentru promovarea disciplinei si modul in care se
verifica stapanirea lor'”)

o Participarea la activitatile planificate;

o Cunoasterea si aplicarea corespunzatoare a notiunilor si conceptelor studiate;
Testare pe parcursul semestrului;

Dezvoltarea si prezentarea proiectului;

Obtinerea scorul minim la evaluarile scrise.

. Titular de curs Titular activitati aplicative

Data completarii N <

(semnatura) (semnatura)
22.05.2020
\;u‘“ N \; Vgl
Director de departament Decan

! . P Data avizarii in Consiliul Facultatii'® o

(semnatura) (semnatura)
26.05.2020

17 Nu se va explica cum se acorda nota de promovare.
18 Avizarea este precedata de discutarea punctului de vedere al board-ului de care apartine programul de studii cu privire la fisa disciplinei.



